
            Հիդրոդինամիկ նիվելիրացման համակարգի տեխնիկական նկարագիրը
   
   Հայտաարավում է մրցույթ ներկայացված էսկիզային (սկզբունքային) սխեմայի հիման վրա կառուցել հիդրոդինամիկ նիվելիրացման համակարգի փորձանմուշ (նկ.1): Փորձանմուշը իր մեջ պարունակում է` 
1. Կառավարման գրանցման բլոկ՝ քաշով ոչ ավել քան 2կգ, իսկ չափերը 25x20x4սմ,
2. Աշխատանքային ավասարակշռման բաք (ԱՀԲ)՝ տրամագիծը՝ 30սմ, բարձրությունը՝ 30սմ,
3. Տվիչներ՝ 3սմ տրամագծով (անոթներ), բարձրությունը՝ 30սմ, պոլիէթիլենային  խողովակներ՝ 50մ, էլեկտրոսնուցման լար՝ 50մ, երկու էլեկտոմագնիսական փական և պոմպ: 
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Նկ.1 Հիդրոդիմանիական նիվիլիրացման համակարգի ընդհանուր  տեսքը 
1-Հիդրոդիմանիկական նիվիլիրացման համակարգի հավասարակշռման աշխատանքային հեղուկի բաք, 2-հիդրոդիմանիկական նիվիլիրացման համակարգի ավտոմատ կառավարման և գրանցման բլոկ, 3-հիդրոդիմանիկական նիվիլիրացման համակարգի տվիչ, 4-աշխատանքային հեղուկի սնուցման խողովակ, 5-Էլեկտրասնուցման լար, 6-համացանցին միանալու համար ռադիոմոդեմ, 7-էլեկտրոդ ասեղ։





    Առաջարկվում է բարդ վերամբարձ մեխանիզմից ձերբազատվել, իսկ դրա փոխարեն  օգտագործել աշխատանքային հեղուկի ինքնահոս սկզբունքով, ապահովվելով աշխատանքային հեղուկի դինամիկ շարժումը հաղորդակից անոթներով, այդ թվում նաև տվիչներում, իսկ հաջորդ չափումը սկսելու համար, դատարկել հեղուկը և վերականգնել ջրի մակարդակը ԱՀԲ-ի մեջ պոմպի շնորհիվ։ Որպիսզի ապահովենք հաջորդ ցիկլի աշխատանքը, համակարգի տվիչների մեջ գտնվող  աշխատանքային հեղուկը պոմպի միջոցով վերադարձնում ենք ԱՀԲ։ Հեղուկի շարժումը կազմակերպվում է պոմպի շնորհիվ։ 
   Աշխատանքային հեղուկի հավասարակշռման բաքի հեղուկի մակարդակի փոփոխման տարբերակի մշակումը և առաջարկությունը ներկայացված է նկ. 2-ում։
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     Նկ․2 Առաջարկվող նոր հիդրոդինամիկական նիվելիրացման համակարգի սխեման 
    	
    Սարքը աշխատում է հետևյալ կերպ։ Չափման գործընթացը սկսվում է START կոճակի սեղմամբ։ Միացումից անմիջապես բացվում է էլեկտրոմագնիսական փականը (1) և հեղուկը հաղորդակից անոթներով լցվում է տվիչների մեջ, կատարելով չափումներ։ Սկզբնական փուլում երբ հավասարակշռման բաքում ջրի մակարդակը մաքսիմում է իսկ երկու էլեկտրոմագնիսական փակաները փակ են՝ պոմպը գտնվում է անջատված վիճակում: Տվիչներում ջրի մակերևույթը բարձրանում  է մինչև վերջին  տվիչում գտնվող էլեկտրոդ ասեղի հպումը: Այդ պահին կառավարման գրանցման բլոկի միջոցով փակվում է (1) էլեկտրոմագնիսական փականը: Հեղուկը որոշակի ժամանակ գտնվում է դադարի վիճակու (3րոպե), իսկ երբ սկսում է հակադարձ շարժում, այդ ընթացքում բացվում է 2-րդ փականը և միաժամանակ միանում է պոմպը իջեցնելով հեղուկի մակարդակը։ 0-ական տվիչն անջատվելուց 3 րոպե անց անջատվում է նաև պոմպը և 2-րդ փականը, որպեսզի տվիչներում հեղուկը մնա որոշակի մակարդակի վրա։ Միևնույն ժամանակ պոմպը հեղուկը  մղում է հակառակ ուղությամբ դեպի հավասարակշռման բաք մինջև սկզբնական հեղուկի մակերևույթին հասնելը (նկ.2): 
        Ստորև ներկայացված է սկզբնանմուշի մայր պլատայի սկզզբունքային էլկտրական սխեման, որը կարելի է օգտագործել նոր փորձանմուշի կառավարման գրանցման բլոկի համար որպես հիմք կատարելով համապատասխան փոփոխություններ և լրացումներ:
   Հիդրոդինամիկական նիվելիրացման համակարգի էլեկտրական բլոկը իրականացվել է dsPIC30F4013 միկրովահանակի հիման վրա։ Բլոկը բաղկացած է երկու մեկուսատախտակից, կառավարման և ցուցանիշի մեկուսատախտակներից։ Կառավարման մեկուսատախտակի վրա տեղադրված են․ dsPIC30F4013 միկրովահանակ, AT24C256 սնումից անկախ հիշողություն, RS422 հաղորդաձողի փոխակերպիչ, որն իրականացված է ADM1485 միկրոսխեմայի հիման վրա, LM2576 միկրոսխեմային հիմքով իմպուլսային սնուցման բլոկ, MCP112 լարման դետեկտոր և DS18B20 ջերմաչափ։ 
     Բլոկի դիմացի մասում Ցուցանիշի մեկուսատախտակի վրա տեղադրված են.    ութամիջուկ ցուցիչ(COUNTER), որն կառավարվում է երկու 74HC595 շարժական ռեգիստորների օգնությամբ, տվիչների վիճակը բնութագրող տասնմեկ լուսադիոդներից (S0…S10), համակարգի վիճակը բնութագրող երեք լուսադիոդ (UP, DOWN, ALARM), ցուցանիշի կառավարման երկու կոճակից (T – Time, D - Date)  և գործընթացի կառավարման երեք կոճակից (START, STOP, PAUSE)։
      Բլոկի հետևի մասում տեղադրված են․ տվիչների միացման տասնմեկ հարակցիչ (S0…S10), ջերմաստիճանի սենսորի միացման մեկ հարակցիչ (T-SENSOR), համակարգչին միացման մեկ (RS422) հարակցիչ, շարժիչի միացման (MOTOR) հարակցիչ, հողանցման սեղմակ, սնուցման լար և անջատիչ (POWER)։

[bookmark: _GoBack]Երաշխիքը առնվազն 1 տարի


	


image1.jpeg
,f!\'/.
——=__1)
, A
=2
\Y/





image2.jpeg
1

I\

1

I

1

i

uap

mnnum

3p





