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առաջարկվող ապրանքի ամբողջական
  ՍՄԱՌ ՍՊԸ-ն ԵՊՀ-ԷԱՃԱՊՁԲ-25/137 ծածկագրով կազմակերպված էլեկտրոնային աճուրդին մասնակցելու շրջանակում

ներկայացնում է իր կողմից առաջարկվող ապրանքի ամբողջական նկարագիրը
  Չափաբաժնի

համար
Առաջարկվող ապրանքի

մակնիշը արտադրողի
անվանումը

տեխնիկական բնութագիրը
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Ակոսային շփման մեքենա՝ մշակված LCD R&D լաբորատորիաների համար:
Համակարգը նախատեսված է պոլիիմիդի վրա ակոսներ քաշելու համար՝

հեղուկ բյուրեղների մոլեկուլները կողմնորոշելու համար: Տակդիրը պահվում
է վակուումային կցորդիչով, որի համար համակարգում ներկառուցված է

վակուումային պոմպ: Բարձիկը, վակուումային կցորդի հետ միասին,
պահվում է պտտվող սեղանի վրա, ինչը թույլ է տալիս այն պտտել և

տեղադրել ցանկացած ցանկալի անկյան տակ 0-ից մինչև 180 աստիճան՝
տարբեր շփման կողմնորոշումների համար: Տակդիրի բռնիչը. շարժվում է
քայլային շարժիչով, Շարժում՝ 80 մմ, Նվազագույն արագություն՝ 0,05 մմ/վ,
Առավելագույն արագություն՝ 9 մմ/վրկ, Տակդիրի առավելագույն չափը, որը
կարելի է տեղափոխել, 100 մմ x 100 մմ է, Տակդիրը ամրացված է պտտվող
անիվի վրա և կարող է պտտվել +/- 45 աստիճանով։ շարժիչը՝ անխոզանակ

DC շարժիչ, արագության կառավարմամբ, առավելագույն արագություն՝
3000 պտ/րոպե, նվազագույն արագություն՝ 0 պտ/րոպ, արագության

ցուցադրում LCD էկրանին, պտույտի արագության կառավարում բռնակով,



մուտք՝ 220Վ/50Հց AC, Համակարգը կարող է օգտագործվել ինքնավար
ռեժիմով, տակդիրի ամրացում վակուումով (ներառված է վակուումային

պոմպ), Վակուումային պոմպի տեսակ՝ առանց յուղի, Մաքրող շոր՝ թավշյա
(ներառված է) Երաշխիք՝ 1 տարի







 

ПОЛНОЕ ОПИСАНИЕ
 

предлагаемого товара
  ООО СМАР в качестве участника в рамках участия в электронном аукционе под кодом ԵՊՀ-ԷԱՃԱՊՁԲ-25/137 ниже представляет

полное описание предлагаемого им товара.
  Номер лота Предлагаемый товар

марка наименование
производителя

технические характеристики
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Машина для контактных канавок, разработанная для лабораторий
исследований и разработок ЖК-дисплеев. Система предназначена для

рисования канавок на полиимиде для ориентации молекул жидких
кристаллов. Подложка удерживается вакуумным зажимом, для чего в

системе имеется встроенный вакуумный насос. Подложка вместе с
вакуумным зажимом удерживается на поворотном столе, что позволяет
вращать ее и позиционировать под любым желаемым углом от 0 до 180
градусов для различных ориентаций контактов. Держатель подложки:

приводится в движение шаговым двигателем, Ход: 80 мм, Минимальная
скорость: 0,05 мм/с, Максимальная скорость: 9 мм/с, Максимальный

размер подложки, которую можно перемещать, составляет 100 мм x 100
мм, Подложка установлена на вращающемся колесе и может вращаться

на +/- 45 градусов. Двигатель: бесщеточный двигатель постоянного тока,
с регулировкой скорости, максимальная скорость: 3000 об/мин,

минимальная скорость: 0 об/мин, отображение скорости на ЖК-экране,



регулировка скорости с помощью ручки, вход: 220 В/50 Гц переменного
тока, система может использоваться в автономном режиме, подставка с
вакуумом (вакуумный насос входит в комплект), Тип вакуумного насоса:

безмасляный, Чистящая салфетка: замша (входит в комплект) Гарантия: 1
год
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